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CODICE MODELLO

Le risorse hardware del regolatore sono identificate dal codice modello.

UGV EEKMS ' R/AIBIIC D E\[F G|H

DISPLAY E TASTI OPERATIVI

Misura PV
(unita ing.)

Allarme attivo

Autotune attivo (lampeggiante)

Valore uscita (modo manuale)
Valore Parametro o Stato/
Funz. selezionata (modo impostazione)

Y Modo Operatore Modo impostazione
Accesso a:
- Comandi operatore Conf ial
(Timer, Selezione Setpoint ...) |01 ermta evaial
- Parametri parametro successivo
- (onfigurazione
. Accesso a: Incrementa il valore
A Mttenzione! - Dati addizionali per I'operatore |visualizzato o seleziona
- Qualora un guasto o un malfunzionamento dell'apparecchio possa (valore uscita, tempo timer ...) |I'elemento successivo
creare situazioni pento'lhose‘elo dannose per persone, cose 0 R _ Decrementa il valore
animali si ricorda che I'impianto deve essere predisposto con (Cesso a: visualizzato o seleziona
dispositivi elettromeccanici aggiuntivi atti a garantire la sicurezza. - Set Point I'elemento precedente
-1 prodgtti s0no cppgrti dauna garanzia qi 18 mesi. Dalla ga(a.nzi'a sono Esce dai Comandi
esclusi i prodotti e i componenti soggetti ad usura per condizioni di (@] bz;naa le fuRzmwﬂprogTrammatG) operatore/lmpostazione
utilizzo, vita utile e uso improprio. utotune, Auto/Man, Timer parametri/Configurazione

[ Linea ELKM3 Uscita 0P3 F
Funzioni a richiesta | [Non presente -
Nessuna _ Rel (1 SPST NA, 2 Af250 Vac) 3R
Temporizzatore T VDC per SSR (12 Vdcl20 mA) 3S
Alimentatore : Uscita 0Py
100.... 24,0Vac (~15... +10%) 240 110 digitale (si veda il paragrafo “Collegamenti elettrici” per dettagli) | 4D
2Vac (-25... +12%) 0 24Vdc (-15... +25%) 21 Comunicazione seriale n
Ingresso m -
TC, PTi00, PT1000, mA, mV, V + Ingresso digitale 1 ¢ | R385 Modbus 5
TC, NTC, PTC, mA, mV, V + Ingresso digitale 1 E
Uscita OP1 D
Rel& (1 SPDT, 4 Al250 Vac) R
VDC per SSR (12 Vdc/20 mA) S
Uscita OP2 Esempio di Codice modello: ELKM3-240-C-R-2R-3R-4D
Non presente "1 Regolatore ELKM t Vac, TCPTi00/PTio00/mVN
- egolatore 3, senza timer, 100... 240 Vac, 100/PTI000/m
Relé (1 SPST NA, 2 Al250 Vac) L [ Ingresso Digitale 1, 3 uscite a relé, uscita 4, TTL, con morsettiera a
VDC per SSR (12 Vdc/20 mA) 25 | vite non estraibile.

IMPOSTARE IL CODICE DI CONFIGURAZIONE

Premere € per

3 secondi

per accedere al

“Modo configurazione"

Premere @W e @B per
inserire la password

di configurazione:
Password 4 (default 300)

Premere @W e @B per
inserire Cod

(Tipo di ingresso e
Modalita di regolazione)

—
Premere @W e @B per

inserire Lodc

(Allarmi e Funzioni

ausiliarie)

Premere @) per memorizzare
il Codice di configurazione

Nota: Per abbandonare la sessione di configurazione
senza salvare le modifiche effettuate, premete

il tasto:

CODICE DI CONFIGURAZIONE

COLLEGAMENTI ELETTRICI

DIMENSIONI

Dimensioni (LxAx P): 78 X 35X 69.5 mm
(3.07x1.37x2.73in.)
7]+0.6 X 29+0.6 mm

(2.79+0.023 x 1.14,%0.023 jp )

Foratura pannello (L x A):

MONTAGGIO

A Attenzione
Il regolatore puo essere installato con 2 diversi tipi di staffe.

Si segua la sequenza 1, 2a, 3a per il modello di staffa ad anello,
oppure la sequenza 1,1, 2b, 3b per il modello di staffa in 2 pezzi.

Ingresso analogico
PV 4... 20 mA PV
+ trasmettitore 3 fili K—tras;fe tﬂt‘I:\O o 2l
DI2
12Vdc (nota) (nota)
C (nota
I
NTC
N/ N/ AN N
2134 £ e
+
OPy
(note) ’_®_‘0P1
L N\ I + _—
N S 0P3 IL . OP2 +’ie—‘_
2|3 —+ O
TERMINALI ! ! i/é j/
N N N/

L:JZ}:(:]

A puntale: & 1.4 mm (0.055 in.) max.

T —

Filo spelato: L 5.5 mm (0.21in.)

Nota: Il terminale 4 puo essere programmato come:

- Ingresso digitale (DI2) collegare un contatto pulito tra i terminali 4 e 11.

NeutroLmea C NA C NA
Alimentazione *

C NC NA

* Tensione: 100... 240 Vac/
18... 28 Vac/
20... 30 Vdc

- Logica 0... 12 V per pilotare gli SSR (0P) collegare il carico tra i terminali 4 e 11.
- 12 Vdc (20 mA) alimentazione trasmettitore collegare il trasmettitore a 2 fili tra i terminali 4 e 1; per i trasmettitori a
3fili, collegare il terminale ¢ all'alimentazione del trasmettitore e i terminali 1 e 2 ai segnali di uscita del trasmettitore.

ELKM3 puo essere facilmente configurato utilizzando il metodo di “Configurazione a codice” che consiste nell'inserire 2 codici di 4 cifre per
impostare i parametri fondamentali di utilizzo: o2 + [LMNO] per selezionare Tipo di ingresso e Modalita di regolazione e £ o242 [PQRS]
per impostare gli allarmi e le Funzioni d servizio. Per la configurazione completa del regolatore si consulti il “Manuale di Ingegneria".

Nota: Prima di iniziare la procedura di “Configurazione a codice”, definite e scrivete Joo ! e Zoc/2 in base alle vostre necessita:

LMNO Lod i
Cod ! Utente L[MN]o]
1 ]
Tipo di ingresso e campo di misura L M Tipo di regolazione OP1 | OP2 | OP3 | OPy | N (o)
C) -50... +1000°C 0 0 ) H Al |AL | A3 0 0
Riscaldamento ON/OFF = H
TCK -50... +1370°C 1] 1 NU Al AL2 H 0 1
TCS -50... +1760°( 0 2 Raffreddamento C Al AL A3 0 2
TCR -50... +1760°( 0 3 ON/OFF = C NU  |Al [AR [ C 0 3
TCT -70... +4,00°C 0 L H C AL2 A3 0 L
Infrarosso J -50... +785°( 1] 5 H Al AL2 ( 0 5
Infrarosso K -50... +785°C 0 6 ON/OFF con banda morta | C H AL A3 0 6
PT100/PTC KTY81-121 -200... +850°(/-55... +150°C 0 7 (HIQ) NU H AL | C 0 7
PT1000/NTC 103-AT2 -200... +850°(/-50... +110°C 0 8 ( Al AR | H 0 8
Lineare 0... 60 mV 0 9 NU ( A2 |H 0 9
i H Al Al2 AL 1 0
Lineare 12... 60 mV 1 0 Riscaldamento PID = H 3
Lineare 0... 20 mA (questa selezione forza 0Py = TX) 1 1 NU_ [Al A2 [H 1 1
i i = ( Al AL2 AL 1 2
Lineare 4... 20 mA (questa selezione forza OPy = TX) 1 2 Raffreddamento PID = € 3
Lineare 0... 5V 1 3 NU - JAn AL [ C 1 3
lineare1... 5V 1 L H C Alz | A3 1 4
Lineare 0... 10V 1 5 H A AL |C 1 5
f C H Al2 AL 1 6
Lineare 2... 10V 1 6 Doppia azione PID (H/() 3
TCJ -58... +1832°F 1|7 N |H AR | C 17
TCK -58... +24,98°F 1 8 C Ab_ [A2 | H 1 8
1Cs -58... +3200°F 1] 09 NG A2 | H 119
TCR -58.... +3200°F 2 | o | Nota: Perdefault, quando gli allarmi sono attivi, dal livello
T -oL... +752°F 2 1 “Comandi Operatore” puo essere modificata la soglia
Infrarosso J -58... +1445°F 2 2 dell'allarme AL1 per compiti non critici. Per proteggere le
Infrarosso K -58... +1445°F N 3 soglie di allarme AL2 ed AL3 da modlflc‘tu? |nde5|derate,w
o7 100/PTC KTY81-11 328... 1562°F-67... +302°F 5 4 queste sono rese accessibili solo dalla “Lista parametri
(password 20). Per configurazioni differenti, si consulti il
PT1000/NTC 103-AT2 -328... +1562°F/-58... +230°F 2 5 “Manuale di ingegneria".
P QRS Lodd
Cod? Utente [P]QR]s]
NI
[ |
Allarme 3 R Attivazione funzioni di servizio S
Allarme 2 Q Nessuna 0
Allarme 1 P Wattmetro (potenza istantanea espressa in W) (nota 1) 1
Non utilizzato 0 0 0 Wattmetro (energia espressa in Wh) (nota 2) 2
Rottura sensore 1 1 Tempo di lavoro assoluto (espresso in giorni) (nota 3) 3
Alto N N N Tempo di lavoro assoluto (espresso in ore) (nota 3) L
Assoluto K - I
Basso 3 3 3 Note: 1. La potenza istantanea del Wattmetro viene continuamente
Esterno alto/basso A A L calcolata come prodotto tra tensione del carico, parametri
Assoluto alto/basso della corrente del carico e valore istantaneo dell'uscita.
Interno alto/basso 5 5 5 . S N A
— 2. |l consumo di energia indicato dal Wattmetro e la stima
In deviazione In deviazione alto 6 | 6 | 6 dell'energia consumata in un'ora (utilizzando i parametri
In deviazione basso 7 7 7 di Voltaggio e Corrente del carico), calcolati negli ultimi 15
Esterno alla banda s | 8| 8 minuti. La lettura viene aggionata ogni 15 minuti.
Di banda 3. Il contatore del Tempo lavorato viene incrementato in
Interno alla banda 9 | 9 19 modo continuo quando il regolatore & acceso.

TIPI DI ALLARME (Z o2/ digit: P, Q, R)

Allarme assoluto

Alx

Allarme
assoluto
alto
Allarme
assoluto
basso

ON

ON ON

PV Allarme assoluto alto/basso

ALxH

Allarme ON ON

esterno

Allarme ON ON

interno

Allarme in deviazione

Allarme in
deviazione
alto
Allarme in
deviazi
basso

ON

ON ON

Allarme di banda
PV

ALxH
SP3

ALXL

Allarme
di banda
interno
Allarme
di banda
esterno

ON ON ON




IMPOSTAZIONE DEI PARAMETRI

Lista parametri (F755: 20) (in grigio i parametri relativi alle funzionalita opzionali)

Gruppo Param. |Descrizione Campo Default ::Ie?\rtee Note
?dasfwﬂrd 2) Er5E  |Stato timer Opzione
02 ' .
efault: 20 Accesso ai ~ELD = Auto,
» parametri ) oFEr  |Selezione modo operativo oFPLo =Manual,
(omandi 544 = Standby
ASF Selezione Set Point 0=5P,1=5P2,2=5P3,3 =SPy 0=5P
Premere il tasto Impostazione parametri tunE  |lancio Auto Tune 0 = OoFF, 1= start 0= 0FF SmartTUNE
per3 secondi Conferma valore e passa al Pb Banda proporzionale 1... 9999 (unita ingegneristiche = E.U.) 20
parametro successivo - i N <
- S £ Tempo integrale 0...10000 200 Cod ! DigitN =1
o Incrementa il valore visualizzato o —
Al metodo di Password 4 seleziona I'elemento successivo td  |Tempo derivativo 0...1000s 50
conﬁgurazione “A codici” | (default: 300) Decrementa il valore visualizzato o | HSEE  |lsteresi controllo ON/OFF 0...9999 (E.U.) 1 Cod I DigitN=0
(tabelle cod { e codd [ seleziona I'elemento precedente Controllo Tempo di dido cald oo i DigitN =1
Il pagina 2 froﬁte)_ EcH empo di ciclo caldo 0.1...130§ 20.0 Cod { DigitN =
su . . . gt N =
Per uscire dalla procedura di impostazione ~cG |Guadagno relativo freddo 0.01....99.99 1.00 ;g;‘, ' g:g:{g ;1
dei parametri, premere il tasto @(per 3 s) == Digit N=-1
' . . PR Looa =
0 attendere I'uscita dal timeout (30 s) tcc |Tempo di ciclo freddo 0.1...130'§ 20.0 Cod  DigitO > 1
SF Set Point 1
SPZ  |[Set Point2 Ser5F >1
FUNZIONAMENTO REGOLATORE 575 Jsevants -1999... +9999 (E.U.) P
pud e} et Poin e
---"=--=-"=-"=-= - "> - - - - - == Set Point SPY Set Point Sem5F >3
| Informazioni addizionali | 4 i
| fatoda | SALL  |Valore min. Set Point -1999... SPHL(E.U.)
= =TTo =75 |mpostato da -
I ] ’::1_”:’:.,:_,:_ _ _u_ e “HEH r.—.de digit S SPHL  |Valore max. Set Point SPLL... 9999 (E.U.)
— Lo C
| Riscaldal_ £045)  Consumo (kW) | LIASH Ter | ~5F  |Numero di Set Point selezionabili T by 1
Raffredd ‘TemDOt 0 Energia (Wh) [ -I’D':f’—' I ALt |Soglia allarme1 AlL... ALH
affredda rimanente iorni) | e S — - —
Valore uscita % Timer Tempo lavorato (giorni) =Ty | AL L |Inizio scala soglia ALi/Inizio scala 1099... +9999 (£.U) -1999 se digit P di
| (es. Riscalda = 35%, - | to (ore) -hﬂ-ézi AL iH  |Fine scala soglia Al1/Fine scala o 9999 Codde>1
=59 empo lavorato (ore =
| Raffredda = 45%) : P : > | HAL ! |isteresi ALl 1...9999 (E.U.) 1
se attivati I A2 |soglia allarme2 Al2L... AL2H
A .
| Premere@per3 s o attendere I'uscita dal time out (10 s) per tornare al modo operatore_. ALEL |Inido scala soglia Alz/inizio scala 1999 Se digit @ di
— e — . o . o . . T . T EE— e . - E— Allarmi -1999... +9999 (EU) ~ o,
ALZH  |Fine scala soglia AL2/Fine scala 9999 Lodc e>1
_________________________________________________ . HALZ |Isteresi AL2 1...9999 (E.U.) 1
1 . . 1 i
1 Modlﬁca del Set p0|nt : AL Soglia allarme 3 AL3L... AI3H
: &9 Incrementa : AL 3L |Inizio scala soglia AL3/Inizio scala -1999 Se digit R di
, Decrementa ! AL3H  |Fine scala soglia Al3/Fine scala 71999... 49999 (£U) Cod2 e>1
7879 : uan Premere @per 3 s o attendere ! t glia AL 9999 Lodc
W Py 1 H H 1 1 :
' a = I'uscita dal time out (10 s) per HAL 3 |Isteresi AL3 1...9999 (E.U.) 1
' . . .
, et bt (ambio. memorizzare il nuovo Set point ! SEP|Valore uscta Soft Star “100... 100% 0
' operativo eLroin e tornare al modo operatore ¢ [Soft Start
! operativo 1 S5k Tempo Soft Start 0.00... 8.00 (hh.mm) 0
1 ]
L I S5c Valore inizio scala -1999... +9999 -1999 Solo per ingressi
| FSc |Valore fine scala -1999... #9999 9999 lineari
ngresso - — — -
:-------------------------------------------------------------------------: dF Numero decimali 0.._3(|ngress|||nea|-|);0”.1(a|tr||ngress|)0
E SmartTUNE Start E FiL Filtro digitale sull'ingresso OFF; 0.1...20.0's 0 =0FF
. S—— Il punto lampeggia mentre E nonE = Timer non utilizzato, . -
H 0 |.Ap b pees : . i.d.A = ON temporizzato al comando start, La gestione Timer
. s uto-tune & In esecuzione : i.uP.d = ON temporizzato all'accensione (Start, Stop, Reset)
: Eunk SmartTUNE Erf - |Tipo diTimer i.d.d = ON al comando Start, ' eI pubd essere effet-
Auto-tune Auto-tune @ una procedura rapida e totalmente automatica & IH = ﬁﬁ‘-““‘ as[mmettr[ca. awio in (())FNF tuata col comando
Premere il tasto G ¢ Attivato in esecuzione che pud essere lanciata in qualsiasi condizione, 3 frimer 1.7 = AHvaz. asimmetrica, awioTn Er5E o col tasto
per3 secondi ! Nota: Il ast . ‘ senza tener conto della deviazione dal Set Point. i Uit di tempo T 0= hh.mm 1= (se program-
+ Nota: [l1asto G puo essere assegnalo | ragolatore seleziona automaticamente |l : ru S citempofimer b mm.ss i) g L
. dall'utente ad altre funzioni col metodo di tuning pill opportuno e calcola il ' =5 ingressi digitali
: parametro L/5-h miglior set di parametri PID ' Erk 1 |Tempo Timer1 00.01... 995.9 1.00 Dh/DI2 (se pro-
e L Erk2  |Tempo Timer 2 00.00... 995.9 1.00 grammatl)
ON =12VDC per alimentazione trasmettitore
) . A o OUTy = Uscita VDC per SSR
" : 110 «oHF  |Selezione funzione dell'l/0 n° 4 DiaC = Ingresso digitale (contatto pulito) ON
Comandi operatore Di2U = Ingresso digitale (24 VD()
L - Lme Start ] Se timer =5 g Increm (ambia ‘ o F | |Funzione ingresso digitale DIt 0...21 0 Vedgre I.a t-aBT”am
R == el 4 Hold| attivo ) D * |valoreal Ingressi o F2 |Funzione ingresso digitale DI2 0.2 0 funzioni di Dit, DI2
- Suor| . igitali -
o ~ES:Reset J(ErF) i 2y455| &8 Decrem. Jpo5p digitali [ P nonE, tunk, oplo, aac, asi, chsp, tunE Vedere la tabella
: €= (onfermalProssimo € (onfermalProssimo st.by, str.t nzionitzsto
i i S 0 = Variabile Se “Variabile", il
: H ) ' 1= Rosso colore & verde se
et Selezione | Se pil di A gl |(olore display 2= Verde 2 PV differisce da SP
HSF Set Point |1 Set Point i bl 3 = Arancione meno di AdE, rosso
: : ispla -
1] &8 attivo attivo : Py Soglia cambio colore display se superiore ad AdE
: AdE e 0 (OFF)... 9999 (E.U.) e arancio se inferiore
: (~5F >1) : (quando & «.£L =0) ad AdE
(onfermaIPr(§5|mo o 15k |Tempo spegnimento display (mm.ss) oFF (display acceso) 0.1... 99.59 oFF
Interfaccia di [Add |Indirizzo strumento 1... 254 1 protocollo
J comunica-
-~ (ITUIRRTR AR ¥ : 1200, 2400, 9600 baud, Modbus RTU slave
bAud
H @ (onfermalProssimo zone Poud rote 19.2,38.4 kbaud 9600
=T wolk  [Tensione del carico 1...999 (V) 230 Seil digit S di
T 1| Se Al attivo Wattmetro - Py
a5 cur Corrente del carico 1...9999 (A) Lodde>1
gy
Ritorno al1° | _ I . PRSY  |Password per configurazione 0...999 00
parametro | @ (onfermalProssimo Password P ¢ 3
PAS5Z  |Password per parametrizzazione 0...999 20
. .
Premere @ per 3 s 0 attendere |'uscita dal timeout (10 s) per tornare al modo operatore Nota: Per accedere a tutte le funzionalita dello strumento, si veda la “Procedura di configurazione completa” sul

“Manuale di ingegneria".

L'intera impostazione applicata al regolatore (Configurazione e valori parametri) puo essere facilmente scaricata dal regolatore e poi ricaricati su altri
strumenti simili utlizzando I'accessorio: Chiave universale di programmazione: KEYA01

SELEZIONE FUNZIONI
Tipo di Timer (selezionato con £~ )(opzione) o «F_ Funzioni ingressi digitali D1 e DI2 u5- & Funzione associata al tasto
«H  ON temporizzato con attivazione al comando Start ~. Attivazione asimmetrica con avvio in OFF Codice Todice
I Tr.t1 Tr.t2 J Tr.t2 Tr.t2 Tr.t2 visualizzato Descrizione visualizzato Descrizione
Start - . > Start Tr.tla——p{Tr.11|@——{T1.11|a—— [ Disbilitato (OFF) ronE Non utilizzato
. : ‘ offf’/ ON 7 off |/ ON 7] off , ON ! Reset Allarme EunE Lancio della funzione Autotuning
Uscita off ON off Uscita z Tacitazione allarme (ACK) oFlo Modalita manuale
Accensione (PWR ON) Reset 3 Blocco misura AA: Reset allarme
[ . f . Lo - . . .. H Modalita Stand by AS Tacitazione allarme
wir.o ON temporizzato all'accensione L~ Attivazione asimmetrica con avvio in ON c Modalith manuale —hor Selezione circolare del Set Point
5 Riscaldamento con “SP" e raffreddamento con "SP2" SkbY Stand-by
Tr.t1 Tr.t2 Tr.t2 Tr.t2 Tr.t2 -
> > Start Tr.ti Tr.t Tr.t e 7 Timer Run/Hold/Reset [sulla transizione] Disponibile Strk Start/Stop/Reset Timer
) off ON off Uscit ON off FON off FON off A Timer Run [sulla transizione] m,ﬂ e
Uscita4 scita g Timer Reset [sulla transizione] opzioni timer
Accensione (PWR ON) Reset 'L s Timer Run/Hold ekrF NON
i i sono impostati
v ON al comando Start & Timer Run/Reset il
ic Timer Run/Reset con blocco a fine conteggio
Start Tr.t1 g Selezione sequenziale del Set Point [sulla transizione]
g Selezione SP/SP2
H ON off - Selezione con codice binario dei Set Point con DI1 - DI2
Uscita mil cY (00 =SP, 01 = SP2, 10 = SP3, 11 = SP;)
Reset o, Ingressi digitali in parallelo ai tasti es ¢ &2
Accensione (PWR ON) £ (DIt = tasto u, DI2 = Tasto &a)




